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ABSTRAK

Pembuatan aeromodelling digunakan untuk mendukung penerbangan
sistem compatible untuk pesawat tanpa awak atau Unnmmed Aerial Vehicle (UAV).
Meskipun banyak pembuatan pesawat namun beberapa penerapan keefektivan
penerbangan dibidang UAV perlu diperhatikan untuk menjangkau sesuai manuver.

Beberapa penelitian telah dilakukan untuk meningkatkan kinerja kecepatan
bermanuver guna mencapai target penerbangan. Latar belakang dan tujuan
merupakan pondasi pencapaian target. Target yang dibuat penyesuaian terhadap
aturan KRTI 2021 yang ditujukan manuver pesawat berbentuk angka 8 dengan
kecepatan maximum untuk waktu tempuh 3 menit. Sehingga efesiensi penerbangan
adalah memperhatikan cara terbang pesawat untuk mencapai target mode autopilot
atau dikendalikan dengan perintah yang telah ditanam pada aplikasi mission
planner sebagai konfigurasi sistem cerdas UAV. waypoint, pengaturan throttle dan
kalibrasi merupakan konfigurasi yang dapat dilakukan pada aplikasi mission

planner .

Kata kunci: Unammed Aerial Vehicle (UAV), Manuver, Throttle, waypoint,

Mission planner.
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