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ABSTRAK 

Penelitian ini membahas karakteristik performa prototipe genset mini berbasis 

mesin Honda Revo 2007 (C series) yang dikombinasikan dengan generator sinkron. 

Analisis dilakukan dengan membandingkan hasil simulasi menggunakan perangkat 

lunak MATLAB/Simulink dengan hasil pengujian eksperimen secara langsung. 

Parameter utama yang diamati meliputi tegangan AC, tegangan DC, arus AC, serta 

daya keluaran pada berbagai variasi putaran mesin (RPM). Hasil pengujian 

menunjukkan bahwa tegangan AC memiliki tingkat error paling kecil dengan 

deviasi mendekati 0% pada beberapa kondisi, sedangkan arus AC memperlihatkan 

error tertinggi, yakni sekitar 10–18%. Tegangan DC berada pada kategori 

menengah dengan error berkisar antara 2–13%. Perbedaan ini mengindikasikan 

bahwa karakteristik tegangan lebih stabil dan mudah dimodelkan, sementara arus 

sangat dipengaruhi oleh faktor eksternal seperti impedansi lilitan, fluktuasi beban, 

dan harmonisa. Selain itu, tren error cenderung menurun pada RPM tinggi, yang 

menegaskan bahwa akurasi model simulasi meningkat pada kondisi operasi 

nominal. 

Secara keseluruhan, penelitian ini menyimpulkan bahwa model simulasi cukup 

representatif dalam menggambarkan perilaku sistem, khususnya pada parameter 

tegangan. Namun, diperlukan penyempurnaan lebih lanjut dalam pemodelan arus, 

misalnya melalui identifikasi parameter yang lebih detail dan penerapan metode 

kendali adaptif, agar hasil simulasi semakin mendekati kondisi eksperimen. 

Kata kunci: genset mini, RPM, tegangan, arus, error, MATLAB/Simulink. 
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ABSTRACT 

This study investigates the performance characteristics of a mini generator 

prototype powered by a Honda Revo 2007 (C series) engine coupled with a 

synchronous generator. The analysis compares simulation results obtained using 

MATLAB/Simulink with experimental measurements under various engine speed 

(RPM) conditions. The main parameters evaluated include AC voltage, DC voltage, 

AC current, and output power. The experimental results show that AC voltage 

exhibits the lowest error, reaching nearly 0% under certain conditions, while AC 

current demonstrates the highest error, ranging from 10% to 18%. DC voltage lies 

in the medium range with errors between 2% and 13%. These findings indicate that 

voltage is relatively stable and easier to model, whereas current is strongly 

influenced by external factors such as winding impedance, load fluctuations, and 

harmonics. Moreover, the error tends to decrease at higher RPM, highlighting that 

the accuracy of the simulation model improves under nominal operating conditions. 

Overall, the study concludes that the developed simulation model is sufficiently 

representative of the system’s behavior, particularly in modeling voltage. However, 

further refinement is required for current modeling, including more detailed 

parameter identification and the application of adaptive control methods, to achieve 

closer alignment between simulation and experimental results. 

Keywords: mini generator, RPM, voltage, current, error, MATLAB/Simulink. 

 

 

 

 

 


