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ABSTRAK 

 

Nama Mahasiswa / NPM : Tegar Widi Saputro / 20081010008 

Judul Skripsi                    : Rancang Bangun On Off Sepeda Motor 

Menggunakan WiFi dengan ESP32 

Dosen Pembimbing         : 1. Dr. Basuki Rahmat, S.Si, MT. 

 2. Dr. Ir. Mohammad Idhom, S.P. S.Kom., MT 

 

 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sistem 

pengendalian on-off sepeda motor menggunakan teknologi WiFi dengan modul 

ESP32. Sistem ini dirancang untuk memungkinkan pengendara mengontrol nyala 

dan matinya sepeda motor melalui perangkat smartphone tanpa perlu menggunakan 

kunci kontak fisik. ESP32 berfungsi sebagai Access Point (AP) yang 

memungkinkan koneksi langsung dengan smartphone melalui WiFi Direct, 

sehingga tidak memerlukan jaringan internet eksternal. Sistem ini terdiri dari 

beberapa komponen utama, yaitu sepeda motor Supra X 110cc tahun 2004, aki 

sepeda motor, modul step down untuk menurunkan tegangan dari 12V ke 5V, 

modul ESP32 WROOM 32D, push button untuk mematikan relay saat pengisian 

bahan bakar, dan relay 3V yang berfungsi sebagai saklar pengganti kontak motor. 

Proses kerja sistem dimulai dari aki sepeda motor yang memberikan tegangan 12V, 

kemudian tegangan tersebut diturunkan menjadi 5V menggunakan modul step 

down untuk menyalakan ESP32. ESP32 kemudian membentuk jaringan WiFi 

Direct yang dapat diakses oleh smartphone pengguna. Melalui aplikasi yang 

terhubung ke ESP32, pengguna dapat mengirim perintah untuk menyalakan atau 

mematikan sepeda motor. Relay 3V digunakan sebagai saklar yang menggantikan 

fungsi kontak motor, sehingga ketika perintah on atau off dikirim dari smartphone, 

relay akan mengaktifkan atau menonaktifkan sistem pengapian sepeda motor. 

Pengujian sistem dilakukan untuk memastikan keandalan dan kecepatan respons 

sistem dalam mengontrol sepeda motor. Hasil pengujian menunjukkan bahwa 

sistem dapat berfungsi dengan baik dalam jarak tertentu, dengan waktu respons 

yang cepat dan stabil. Selain itu, penggunaan push button sebagai fitur keselamatan 

memungkinkan pengendara untuk mematikan relay secara manual saat mengisi 

bahan bakar, sehingga menghindari risiko percikan api yang dapat membahayakan. 

Dengan adanya sistem ini, diharapkan dapat memberikan kemudahan dan 

keamanan tambahan bagi pengendara sepeda motor, terutama dalam situasi darurat 

atau ketika kunci kontak fisik tidak dapat digunakan. 

 

 

Kata kunci :  ESP32, WiFi Direct, Access Point, Relay, Sepeda Motor, Kontrol 

Jarak Jauh, Smartphone. 
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ABSTRACT 

 

Student Name / NPM       : Tegar Widi Saputro / 20081010008 

Thesis Title                       : Design and Implementation of a Remote On-Off 

Motorcycle Control System Using WiFi and 

ESP32 

Advisor                             : 1. Dr. Basuki Rahmat, S.Si., MT. 

 2. Dr. Ir. Mohammad Idhom, S.P., S.Kom., MT. 

 

ABSTRACT 

 

This research aims to design and build a motorcycle on-off control system 

using WiFi technology with the ESP32 module. The system is designed to allow 

riders to control the ignition of their motorcycles through a smartphone device 

without the need for a physical ignition key. The ESP32 functions as an Access 

Point (AP), enabling direct connection with the smartphone via WiFi Direct, thus 

eliminating the need for an external internet connection. The system consists of 

several main components, including a 2004 Supra X 110cc motorcycle, the 

motorcycle battery, a step-down module to reduce voltage from 12V to 5V, an 

ESP32 WROOM 32D module, a push button to deactivate the relay during 

refueling, and a 3V relay that serves as a replacement for the motorcycle's ignition 

switch. The system operates by drawing 12V power from the motorcycle battery, 

which is then stepped down to 5V using the step-down module to power the ESP32. 

The ESP32 creates a WiFi Direct network that can be accessed by the user's 

smartphone. Through an application connected to the ESP32, the user can send 

commands to turn the motorcycle on or off. The 3V relay acts as a switch that 

replaces the function of the motorcycle's ignition system, so when an on or off 

command is sent from the smartphone, the relay activates or deactivates the 

motorcycle's ignition system. System testing was conducted to ensure the reliability 

and responsiveness of the system in controlling the motorcycle. The results show 

that the system functions well within a certain range, with fast and stable response 

times. Additionally, the inclusion of a push button as a safety feature allows the 

rider to manually deactivate the relay during refueling, preventing the risk of sparks 

that could pose a danger. With this system, it is expected to provide additional 

convenience and safety for motorcycle riders, especially in emergency situations or 

when the physical ignition key is unavailable. 

 

Keywords: ESP32, WiFi Direct, Access Point, Relay, Motorcycle, Remote Control, 

Smartphone. 
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