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ABSTRAK 

 

Nama Mahasiswa / NPM  : Mochammad Fahmi Yasir / 21081010001 

Judul Skripsi                     : Sistem Deteksi Prototipe Parkir Mobil Berbasis 

Yolo V7 Dengan Optimasi Clahe 

Dosen Pembimbing          : 1. Achmad Junaidi, S.Kom., M.Kom 

 2. Muhammad Muharrom Al Haromainy, S.Kom., 

M.Kom. 

 

 Pertumbuhan jumlah kendaraan roda empat yang signifikan di Indonesia, 

khususnya di wilayah perkotaan, menimbulkan tantangan dalam pengelolaan lahan 

parkir yang efisien. Salah satu solusi yang dapat diterapkan adalah sistem deteksi 

parkir otomatis berbasis pemrosesan citra digital dan kecerdasan buatan. Penelitian 

ini bertujuan untuk mengembangkan sistem deteksi prototipe lahan parkir kosong 

menggunakan algoritma YOLOv7 yang dioptimalkan dengan metode peningkatan 

citra CLAHE (Contrast Limited Adaptive Histogram Equalization). Dataset citra 

diambil dari prototipe parkir satu lantai dengan berbagai kondisi pencahayaan, 

kemudian dilakukan tahap preprocessing menggunakan CLAHE untuk 

meningkatkan visibilitas fitur penting dalam citra, terutama pada kondisi low-light. 

Hasil pelatihan menunjukkan bahwa penerapan CLAHE mampu meningkatkan 

akurasi deteksi dibandingkan dengan YOLOv7 tanpa optimasi. Evaluasi dilakukan 

berdasarkan metrik seperti precision, recall, F1-score, dan mean Average Precision 

(mAP). Sistem yang dikembangkan menunjukkan potensi signifikan dalam 

meningkatkan efisiensi penggunaan ruang parkir, sekaligus mengurangi waktu 

pencarian dan emisi karbon dari kendaraan. Penelitian ini berkontribusi pada 

pengembangan teknologi parkir cerdas yang efisien dan ramah lingkungan. 

 

Kata kunci:  YOLOv7, CLAHE, deteksi parkir, pengolahan citra, deep learning.
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ABSTRACT 

 

Student Name / NPM   : Mochammad Fahmi Yasir / 21081010001 

Thesis Tittle                     : Yolo V7 Based Car Parking Prototype Detection 

System With Clahe Optimization 

Advisor           : 1. Achmad Junaidi, S.Kom., M.Kom 

  2. Muhammad Muharrom Al Haromainy, S.Kom., 

M.Kom. 

 

 The significant increase in the number of four-wheeled vehicles in 

Indonesia, particularly in urban areas, presents challenges in the efficient 

management of parking spaces. One potential solution is the implementation of an 

automated parking detection system based on digital image processing and 

artificial intelligence. This study aims to develop a prototype system for detecting 

vacant parking spots using the YOLOv7 algorithm, optimized with the Contrast 

Limited Adaptive Histogram Equalization (CLAHE) method. The image dataset 

was captured from a single-level parking prototype under various lighting 

conditions. CLAHE preprocessing was applied to enhance the visibility of essential 

image features, particularly in low-light scenarios. The training results showed that 

the use of CLAHE improved detection accuracy compared to YOLOv7 without 

optimization. Evaluation metrics included precision, recall, F1-score, and mean 

Average Precision (mAP). The developed system demonstrates significant potential 

in enhancing the efficiency of parking space usage, reducing search time, and 

lowering vehicle emissions. This research contributes to the advancement of 

efficient and environmentally friendly smart parking technologies. 

 

Keywords: YOLOv7, CLAHE, parking detection, image processing, deep learning. 
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