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SISTEM OTOMASI LAMAR KERJA PADA BEBERAPA SITUS
PENYEDIA LOWONGAN KERJA BERBASIS WEB CRAWLING

RINGKASAN/ABSTRAK

Eduwork, sebuah platform mentoring dan penyaluran kerja, menduduki
posisi strategis dalam ekosistem pendidikan dan karir. Dengan fokus pada pelatihan
dan penyaluran kerja, Eduwork berfungsi sebagai katalisator untuk membantu
individu mengembangkan keterampilan mereka dan memasuki dunia profesional
dengan lebih siap. Layanan mentoring yang ditawarkan oleh platform ini
memberikan bimbingan kepada mereka yang berada di awal karir, membantu
mereka meraih sukses dalam dunia kerja yang kompetitif. Pentingnya proses
penyaluran kerja dalam perjalanan karir seseorang tidak dapat diabaikan. Eduwork,
sebagai penghubung antara pencari kerja dan peluang pekerjaan, memiliki
tanggung jawab untuk memastikan keefisienan dan keberhasilan dalam proses
penyaluran tersebut. Oleh karena itu, perlu ada upaya yang terus-menerus untuk
meningkatkan efisiensi dalam langkah-langkah penyaluran kerja, dan salah satu
pendekatan yang menjanjikan adalah pemanfaatan teknologi otomasi. Dalam
konteks perkembangan teknologi saat ini, otomasi telah menjadi unsur kunci dalam
meningkatkan efisiensi berbagai proses. Salah satu aspek teknologi yang relevan
adalah otomasi lamaran kerja melalui situs penyedia lowongan kerja. Dengan
menggunakan teknik web crawling berbasis driver Selenium dan Node.js, solusi
otomasi ini memungkinkan pencari kerja untuk dengan cepat dan efisien
menjelajahi berbagai lowongan pekerjaan yang sesuai dengan kualifikasi dan minat
mereka. Eduwork sebagai platform mentoring dan penyaluran kerja menjadi
langkah awal yang signifikan dalam mengadopsi teknologi otomasi. Mengingat
pentingnya proses penyaluran kerja, integrasi teknologi otomasi dalam bentuk robot
yang mampu melakukan lamaran secara otomatis dapat dianggap sebagai langkah
progresif dalam meningkatkan efisiensi dan responsivitas terhadap peluang kerja.
Rumusan masalah yang diajukan dalam kegiatan praktik kerja lapangan ini adalah
bagaimana membuat robot otomasi lamaran kerja pada beberapa situs penyedia

lowongan kerja dengan teknik web crawling menggunakan driver Selenium
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Node.js. Tujuannya adalah untuk memudahkan Eduwork dalam proses penyaluran
kerja. Manfaat dari pelaksanaan kegiatan praktik kerja lapangan ini sangat
signifikan. Pertama, pengembangan robot otomasi diharapkan dapat meningkatkan
efisiensi dalam proses penyaluran kerja. Pencari kerja akan dapat merespons dan
mengajukan lamaran pada berbagai lowongan pekerjaan dengan lebih cepat,
memberikan mereka keunggulan dalam persaingan ketat. Selain itu, otomasi juga
diharapkan dapat menghemat waktu dan usaha bagi para pencari kerja. Proses
pencarian pekerjaan yang sering kali memakan waktu dan sumber daya manusia
yang besar dapat menjadi lebih efisien dan efektif dengan adopsi teknologi otomasi.
Dengan demikian, implementasi teknologi ini diharapkan dapat memberikan
manfaat nyata bagi kedua belah pihak, baik bagi pencari kerja maupun bagi
Eduwork. Tempat pelaksanaan PKL di Eduwork. Eduwork sebagai platform
penyedia layanan karir. Eduwork merupakan platform inovatif yang fokus pada
penyediaan layanan mentoring dan penyaluran kerja. Eduwork berkomitmen untuk
memfasilitasi pertumbuhan dan pengembangan keterampilan, serta memastikan
pencocokan yang tepat antara pencari kerja dan peluang pekerjaan. Bidang usaha
organisasi ini mencakup layanan pendidikan dan sumber daya manusia, dengan
pendekatan inovatif dalam memenuhi kebutuhan dinamis di pasar kerja. Kegiatan
PKL dilaksanakan pada tanggal 12 September — 11 Desember 2023 di PT. Eduwork
JI. Ring Road Utara No 24 Yogyakarta. Indonesia. Pelaksanaan PKL melibatkan
beberapa tahapan, termasuk analisis kebutuhan, desain flowchart, dan
implementasi. Analisis kebutuhan melibatkan pertemuan dengan CTO Eduwork
untuk memperoleh informasi terkait kebutuhan perusahaan. Desain flowchart
dilakukan untuk masing-masing situs penyedia lowongan kerja yang akan
diotomatisasi yaitu website Glits, Jobstreet, Deals, Kalibrr, dan Tech In Asia.
Gambar flowchart tersebut memberikan pandangan visual tentang alur kerja robot
otomasi pada setiap situs. Tahap Implementasi dimulai dengan mengunduh
WebDriver Selenium untuk Google Chrome dan Node.js. WebDriver berfungsi
sebagai antarmuka untuk interaksi dengan browser Chrome, sementara Node.js
digunakan untuk pengembangan aplikasi berbasis server dengan menggunakan
bahasa pemrograman JavaScript. Eksplorasi situs dilakukan untuk mengidentifikasi

elemen-elemen yang diperlukan, dengan penggunaan XPath sebagai alamat unik
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untuk berinteraksi dengan elemen-elemen tersebut. Langkah terakhir adalah
penulisan kode robot otomasi sesuai desain. Uji coba dilakukan pada beberapa situs
penyedia lowongan kerja yang telah ditentukan. Dengan demikian, Eduwork dapat
melakukan lamar kerja secara otomatis menggunakan rabot sehingga lebih efektif
dan efesien.

Kata Kunci: otomasi, web crawling, selenium
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