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DAFTAR NOTASI

o = Tegangan Normal (MPa)

P = Gaya Normal (N)

A = Luas Permukaan (mm?)

T = Tegangan Geser (MPa)

V = Resultan Gaya Geser pada Permukaan (N)
A = Luas Permukaan (mm?)

e =Regangan

AL = Pertambangan Panjang (mm)

Lo = Panjang mula-mula (mm)
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INTISARI

Penelitian ini bertujuan untuk merancang soket prosthesis kaki bawah lutut
berbasis citra photogrammetry serta melakukan simulasi pembebanan statis pada
empat titik yang telah ditetapkan untuk mendapatkan respon berupa tegangan,
regangan, dan safety factor. Objek penelitian adalah stump kaki Bapak Ari,
seorang penderita amputasi transtibial akibat kecelakaan saat mengendarai motor.
Tim Biomedical Engineering UPN "Veteran" Jawa Timur, dengan bantuan
Politeknik Kesehatan Kemenkes Surakarta, mencoba membuat kaki palsu untuk

mempermudah Bapak Ari dalam melakukan aktivitas sehari-hari.

Desain soket dibuat berdasarkan data kaki Bapak Ari yang diperoleh melalui
metode Reverse Engineering dengan teknik Photogrammetry. Data dari scanning
stump kemudian diolah untuk menciptakan permukaan yang halus menggunakan
perangkat lunak seperti Autodesk Meshmixer. Selanjutnya, untuk menghasilkan
geometri yang tepat dalam format CAD, model stump diimpor ke perangkat lunak
seperti Solidworks. Simulasi menggunakan perangkat lunak Ansys 19.2 dengan
jenis simulasi static structural. Beban simulasi yang diberikan sesuai dengan data
proof strength test ISO 10328 adalah 3864 N, yang didistribusikan pada empat
titik pembebanan, yaitu patellar ligament, medial shaft of tibia, posterior
compartment, dan anterior compartment. Hasil simulasi ini memberikan
informasi mengenai tegangan, regangan, dan safety factor dari soket yang

dirancang dengan soket PLA dan ketebalan 2 mm adalah soket yang optimal.

Kata Kunci: Transtibial Amputation, Soket, Desain, Finite Element Analysis.
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