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KATA PENGANTAR 

 

 Segala syukur dan puji hanya bagi Tuhan Yesus Kristus, oleh karena 

anugerah-Nya yang melimpah, kemurahan dan kasih setia yang besar akhirnya 

penulisan dapat menyelesaikan Laporan Magang MBKM. 

 Adapun judul dari penulisan Laporan Magang MBKM ini adalah : 

“RANCANG BANGUN FORCE PLATE UNTUK ANALISIS 

GERAKAN BERJALAN MANUSIA” 

 Penulis menyadari sepenuhnya bahwa Laporan Magang MBKM ini masih 

jauh dari kesempurnaan karena menyadari segala keterbatasan yang ada. Untuk itu 

demi sempurnanya Laporan Magang MBKM, penulis sangat membutuhkan 

dukungan dan sumbangsih pikiran yang berupa kritik dan saran bersifat membangun. 

 Dengan tersusunnya Laporan Magang MBKM ini penulis ingin 

menyampaikan ucapan terimakasih yang sedalam-dalamnya kepada kedua orang tua 

yang telah memberikan kasih sayang, nasehat, motivasi dan dukungan lahir maupun 

batin serta do’a yang tidak henti kepada penulis dan Ibu Wahyu Dwi Lestari, 

S.Pd.,M.T. selaku Dosen Pembimbing dan Bapak Asep Nugroho, S.Si.,M.Sc selaku 

Pembimbing magang yang memberikan arahan dan bimbingan dengan ketelitian dari 

awal hingga akhir proses penyusunan Laporan Magang MBKM, serta pihak-pihak 

yang memberikan dukungan kepada penulis diantaranya yang terhormat : 

1. Ibu Prof. Dr. Dra. Jariyah, M.P , Selaku Dekan Fakultas Teknik Universitas 

Pembangunan Nasional “Veteran” Jawa Timur. 

2. Ibu Dr. T. Ir. Luluk Edahwati, MT Selaku Ketua Program Studi Teknik 

Mesin Universitas Pembangunan Nasional “Veteran” Jawa Timur. 

3. Seluruh Dosen Teknik Mesin Fakultas Teknik Universitas Pembangunan 

Nasional “Veteran” Jawa Timur. 

4. Ayah, Ibu dan Kakak Tercinta yang telah memberikan do’a, kasih sayang, 

dorongan, semangat, serta motivasi kepada penulis dalam berbagai hal baik 

terutama dalam penyususan Laporan Magang MBKM ini. 

5. Rekan-rekan Teknik Mesin yang telah memberikan segala dukungan 

6. For Holy Spirit, sumber segala ilham selama penulisan ini, sumber 
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pengetahuan utama, sumber inspirasi, sumber kekuatan, sumber sukacita, 

kepada Dia, Yesus, dan Allah Bapa di Surga, the Only Wise God, kemuliaan 

selama-lamanya. 

Semoga Tuhan YME senantiasa melimpahkan ramhat dan hidayah-Nya 

selalu. 

Akhir kata, penulis berharap semoga Laporan Magang MBKM ini dapat 

bermanfaat, baik bagi penulis pada khususnya maupun bagi yang memerlukan bagi 

umumnya. 

Amin… 
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