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Abstrak

Paparan gas Karbon Monoksida (CO) merupakan ancaman serius bagi
kesehatan pekerja di bengkel las. Oleh karena itu, pengembangan sistem
pengendalian yang efektif menjadi penting untuk meminimalkan risiko tersebut.
Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan mengimplementasikan sistem
pengendalian gas CO berbasis arduino pada bengkel las. Sistem ini menggunakan
sensor MQ-7 sebagai sensor gas CO yang terhubung ke mikrokontroler untuk
mendeteksi konsentrasi gas CO di udara. Selain itu, sistem ini dilengkapi dengan
fitur pengendalian otomatis yang dapat mengaktifkan ventilasi atau peringatan
ketika konsentrasi CO melebihi batas yang ditetapkan dengan menggunakan
algoritma fuzzy type 2.

Metode pengembangan sistem ini meliputi tahap perancangan, implementasi,
dan pengujian. Hasil monitoring gas CO menggunakan sensor MQ-7 mendapatkan
hasil error sebesar 0.06 dan akurasi sebesar 94%. Hasil pengujian fuzzy type 2
menunjukkan bahwa pengendalian yang dirancang dapat secara akurat mendeteksi
konsentrasi gas CO dan memberikan respons yang tepat waktu. Sistem
memberikan respons pengendalian kipas dan buzzer ketika kadar CO melebihi
batas yang telah ditentukan.

Kata kunci: Karbon Monoksida, Fuzzy Type 2, Mikrokontroler
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