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Abstrak

Penelitian ini didasari dari peningkatan jumlah kendaraan bermotor yang
berdampak pada ketersediaan lahan parkir. Masyarakat Indonesia lebih memilih
menggunakan kendaraan pribadi dibandingkan dengan menggunakan transportasi
umum. Meningkatnya penggunaan kendaraan pribadi mengakibatkan sulitnya
mencari lahan parkir di tempat-tempat umum yang banyak dikunjungi oleh
masyarakat, seperti perkantoran, sekolah, mall, dan tempat wisata, sehingga
banyak masyarakat yang sering memarkirkan kendaraan pribadinya di bahu jalan.
Oleh karena itu diperlukan sistem yang dapat memantau lahan parkir sehingga
pengguna dapat mengetahui lahan parkir kosong yang tersedia dan dapat menjaga

kenyaman dan ketertiban lalu lintas.

Sistem ini menggunakan metode YOLOvS yang merupakan metode untuk
pendeteksian objek berbasis CNN yang memiliki pendeteksian objek dengan
cepat. Metode ini dipilih karena banyak digunakan di berbagai penelitian
pendeteksian objek. Dataset yang digunakan berjumlah 1051 data yang terdiri dari
dua kelas. Implementasi Metode YOLOvVS pada penelitian ini menghasilkan

akurasi mAP sebesar 97% pada pengujian dengan parameter pengujian 10 epoch

Kata Kunci: Deep Learning, YOLOvS, Kendaraan
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