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ABSTRAK

Sebuah jalan tol sudah selesai dibangun di Krian-Legundi-Bunder-Manyar
(KLBM) untuk memperlancar lalu lintas di jalan raya legundi sebagai penghubung
sidoarjo - gresik. Kemacetan adalah suatu keadaan dimana pada suatu ruas jalan
mengalami antrian kendaraan hingga volume ruas jalan tidak mencukupi.
Kemacetan yang terjadi dijalan raya legundi disebabkan banyaknya kendaraan
besar yang melewati jalur tersebut. Salah satu tujuan penulis melakukan penelitian
yaitu untuk mengukur efektivitas kebijakan publik dalam analisis tarif jalan tol ini.
Sistem dinamis digunakan sebagai metode untuk penelitian ini yang digunakan
untuk mempelajari interaksi struktur, mengubahnya menjadi model matematika,
dan kemudian mensimulasikannya dengan komputer untuk menangkap perilaku
historis. Hasil perhitungan saturasi kemacetan diperoleh sebelum dan sesudah
selesainya pembangunan jalan tol. Hasil perancangan model simulasi lalu lintas
menunjukkan bahwa penggunaan jalan tol sangat efisien dan dapat menghilangkan
masalah kemacetan. Hal ini disebabkan adanya penurunan kejenuhan kemacetan
dan cenderung meningkat dari tahun ke tahun, namun dalam jumlah yang lebih
sedikit. Karena itu penulis merekomendasikan kepada pengendara roda empat agar
menggunakan jalan tol.

Kata Kunci: Jalan Tol, Kemacetan, Vensim, Sistem Dinamis
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ABSTRACT

A toll road has been completed in Krian-Legundi-Bunder-Manyar (KLBM)
to facilitate traffic on the legundi highway as a link between Sidoarjo - Gresik.
Congestion is a situation where a road section experiences a queue of vehicles until
the volume of the road section is insufficient. The congestion that occurs on the
legundi highway is due to the large number of large vehicles passing through the
lane. One of the objectives of the authors conducting the study is to measure the
effectiveness of public policies in the analysis of toll road tariffs. Dynamic systems
are used as a method for this research that is used to study the interaction of
structures, turn them into mathematical models, and then simulate them with a
computer to capture historical behavior. The results of the calculation of
congestion saturation are obtained before and after the completion of toll road
construction. The results of designing a traffic simulation model show that the use
of toll roads is very efficient and can eliminate congestion problems. This is due to
a decrease in congestion saturation and tends to increase from year to year, but in
smaller quantities. Therefore, the author recommends four-wheeled motorists to
use toll roads.

Keywords: Toll Road, Congestion, Vensim, Dynamic System



