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ABSTRAK  

Covid-19 yang berlangsung di tahun 2020 menyebabkan perekonomian 

masyarakat global semakin menurun. Hal tersebut sangat mengkhawatirkan 

terutama dari sisi ketahanan pangan, sehingga masyarakat harus bergegas untuk 

menyelesaikan permasalahan tersebut secara mandiri. Budidaya dengan sistem 

akuaponik merupakan sebuah solusi alternatif yang dapat dilakukan saat ini, 

namun pengendalian pH sangat sulit untuk diatur yang terkadang dapat 

menyebabkan gagal panen. Hal tersebut dapat diselesaikan oleh penulis melalui 

sistem kendali dan monitoring pH air akuaponik berbasis IoT dengan metode 

Fuzzy type-2. Pada penelitian ini, penulis memakai mikrokontroler jenis 

NodeMCU ESP32 yang terintegrasi dengan platform i-ot.net dan bot telegram. 

Metodologi yang diterapkan pada penelitian ini menggunakan RAD (Rapid 

Application Development). Kategori pH terdiri dari 5 macam yaitu asam kuat (0-

3), asam lemah (4-6), netral (7), basa lemah (8-10), dan basa kuat (11-14). 

Berdasarkan hasil pengujian, sistem yang dibuat ini dapat berjalan dengan baik 

dan telah valid yang ditunjukkan oleh adanya kesesuaian antara sistem dengan 

requirement. Lalu galat selisih rata-rata yang ada pada sensor sebesar 0,8. 

Sedangkan galat sistematis rata-rata yang ada pada sensor sebesar 0,1%. 

Kemudian, akurasi rata-rata yang ada pada sensor sebesar 91%. Dengan adanya 

sistem ini, masyarakat dapat mengikuti hasil uji coba yang sudah dilakukan. 

  

Kata kunci: pH, Akuaponik, IoT, On-Off Controller, Fuzzy Type-2, Bot Telegram.  
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