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DOSEN PEMBIMBING II : WAHYU SYAIFULLAH JS., S.Kom. M.Kom. 

PENYUSUN   :  FACHRIZ ARFIAN 

ABSTRAK 

Pada era digital ini pola makan burung lovebird ini sangat perlu di 

perhatikan supaya burung lovebird yang kita pelihara dan ternak tidak mengalami 

gangguan mental dan kekurangan gizi. Pada umumnya pemberian pakan burung 

lovebird dilakukan secara manual , teknologi semakin berperan dalam 

mewujudkannya. Salah satu contohnya adalah teknologi SMS Gateway yang 

dapat digunakan untuk sistem otomatis memberi pakan. 

Pembuatan alat ini akan menggunakan Arduino sebagai pengolahan data 

yang sudah dimasukan source code program Arduino IDE kemudian di upload 

pada Arduino, Motor servo sebagai penggerak untuk pemberian makanan dan 

Load Cell memberikan ukuran berat pada tempat pakan burung lovebird.  

Pembuatan alat pakan burung lovebird menggunakan SMS Gateway 

melalui langkah-langkahnya mulai dari pengumpulan data yang dibutuhkan, 

perancangan alat, desain alat, implementasi, uji coba sistem dan validasi. Hasil 

penelitian ini menghasilkan tingkat presentasi keberhasilan sebesar 81% pada uji 

beban loadcell dan tingkat kegagalan 19%. 

 

Kata Kunci : Atmega 328p, Gsm Shield, Automatic feeding, Load Cell. 
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 Terlepas dari semua itu, saya menyadari sepenuhnya bahwa masih ada 

kekurangan baik dari segi susunan kalimat maupun tata bahasanya. Oleh karena 
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