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ABSTRAK

Wahana terbang tanpa awak (UAV) atau lebih sering disebut drone
merupakan wahana terbang yang dikemudikan menggunakan sistem kendali jarak
jauh atau program komputer yang disematkan pada wahana tanpa kendali manusia.
Dua jenis utama UAV di pasaran adalah fixed-wing UAV dan multi-rotor UAV,
keduanya memiliki kelebihan dan kekurangan termasuk kesesuaiannya untuk
aplikasi tertentu. Pada penelitian ini penulis menggunakan aplikasi Mission Planner
untuk mengkonfigurasi autopilot yang dapat berjalan pada wahana terbang bertipe
fixed-wing untuk terbang secara otomatis membentuk lintasan figure of eight.
Parameter kunci yang memiliki pengaruh besar terhadap performa terbang fixed-
wing UAV adalah bank angle dan agresifitas. Konfigurasi terbaik autopilot untuk
menyelesaikan satu set lintasan figure of eight didapatkan ketika jarak antar
waypoint sebesar 10 meter, radius waypoint sebesar 10 meter, bank angle 90
derajat, batas nilai maksimal pitch 90 derajat, batas minimal pitch -90 derajat, serta
nilai agresifitas 5 yang dapat menyelesaikan lintasan figure of eight dalam waktu
20,75 detik.

Kata kunci: Autopilot, Fixed-Wing UAV, Figure of Eight
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