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ABSTRAK

Kebutuhan masyarakat Indonesia akan energi listrik saat ini semakin tinggi.
Hal ini seiring dengan pertambahan jumlah penduduk dan juga kemajuan teknologi.
Salah satu upaya teknologi untuk memanfaatkan energi cahaya matahari adalah
dengan menggunakan Panel Surya. Panel Surya adalah alat yang dapat mengubah
energi sinar matahari menjadi energi listrik. Panel Surya akan menghasilkan energi
listrik sesuai besar intensitas cahaya yang diterimanya dari pancaran cahaya
matahari. Namun dalam aplikasinya kebanyakan sel surya diletakkan secara statis
sehingga penyerapan intensitas sinar matahari tidak dapat dilakukan secara optimal
dan berakibat daya yang dihasilkan juga tidak maksimum. Oleh karena itu
dibutuhkan alat yang dapat menghasilkan energy maksimal. Tujuan dalam
penelitian ini adalah merancang optimasi posisi arah panel surya menggunakan
arduino yang dapat bergerak untuk pencarian intensitas cahaya terbaik.

Sistem pada alat ini menggunakan Arduino Mega 2560 sebagai
mikrokontroller yang berfungsi sebagai otak penggerak di program ini dan
menggunakan perhitungan fuzzy dengan nilai input dari sensor LDR sebagai syarat
banyaknya keluaran untuk penggerak motor. Sistem ini menggunakan 4 sensor
LDR yang ditempatkan di setiap sisi Panel Surya yaitu Atas, Bawah, Kanan, dan
Kiri. Intensitas cahaya terbaik adalah intensitas cahaya terbesar dari keseluruhan
nilai yang dibaca sensor yang akan menentukan nilai output sebagai nilai untuk
penggerak motor dengan penghitungan logika fuzzy.

Hasil dari 4 uji coba yang dilakukan berdasarkan tempat dan waktu yang
berbeda, hasil terbaik ketika uji coba ke-3 yang berada didalam ruangan dengan
waktu pengujian dimalam hari. Uji coba yang dilakukan menggunakan cahaya
buatan dengan jarak dari alat <1 meter. Sensor LDR mendapatkan nilai intensitas
cahaya terbaik maka pergerakan alat tidaklah terganggu dikarenakan intensitas
cahaya didalam ruangan tidak terlalu tinggi.

Kata Kunci : Panel Surya, Arduino Mega2560, Sensor LDR, Motor DC, Logika
Fuzzy.
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