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SIMULASI SISTEM KENDALI CERDAS BERBASIS
PROPORTIONAL INTEGRAL DERIVATIVE (PID) DENGAN
METODE DEEP LEARNING

PENYUSUN : DAVID RISDIANTO
NPM : 1434010061
PROGRAM STUDI : TEKNIK INFORMATIKA

DOSEN PEMBIMBING 1 :DR. BASUKI RAHMAT, S.SI, MT.
DOSEN PEMBIMBING 2 :DR. | GEDE SUSRAMA MAS DIYASA ST., MT.

Abstrak

Perkembangan teknologi saat ini mengalami perkembangan yang sangat pesat
dalam pengembangan kontrol sistem cerdas. PID kepanjangan dari Proportional
Integral Derivative yang merupakan kontrol cerdas yang populer dan memiliki kKinerja
bagus serta kuat dalam kondisi operasi yang kesederhanaan fungsinya memungkinkan
penggunanya menontrol secara mudah dan sederhana. PID mempunyai 3 kendali yaitu
Proporsional, Integral, dan Derivative yang jika digabungkan kendali ini
akanmenghasilkan keluaran risetime yang cepta dan error yang kecil. Dibantu dengan
metode Deep Learning sebagai Machine Learning untuk membantu memperoleh hasil
yang terbaik. Deep Learning ini akan di program menggunakan Python dan didukung
open source Jupyter Notebook. Python merupakan pemrograman yang mudah dan
efektif sehingga dalam mengerjakan program akan lebih mudah dan cepat. Open source
jupyter notebook merupakan open source yang ringan dan mudah dalam
penggunaannya sehingga simulasi ini akan menghasilkan perpaduan dari PID dan Deep
Learning sebagai kendali cerdas.

Kata kunci : Proportional, Integral, derivatif, PID, Deep Learning
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