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ABSTRAK 

Model Predictive Control (MPC) adalah metode kendali yang bertujuan 

mencapai tindakan kontrol optimal melalui ramalan perilaku sistem berdasarkan 

model matematis. Penggunaan model matematika digunakan untuk meramalkan 

respons sistem dan memilih tindakan kontrol optimal agar tujuan yang diinginkan 

tercapai. Penerapan MPC secara luas di industri bertujuan meningkatkan kinerja 

proses. 

Sistem kendali suhu iTCLab berfungsi mengatur suhu dalam suatu ruangan 

atau lingkungan. Komponen utamanya mencakup sensor suhu, aktuator pemanas 

atau pendingin, dan kontroler. Tujuan utama sistem ini adalah menjaga suhu dalam 

batas yang diinginkan melalui pengelolaan tindakan kontrol pada aktuator. Dalam 

konteks Internet of Things (IoT), sistem ini dapat terhubung ke internet, 

memungkinkan pemantauan dan pengendalian dari jarak jauh. 

Penerapan MPC pada sistem kendali suhu iTCLab yang didukung oleh IoT 

memberikan beberapa keuntungan. MPC dapat mengoptimalkan tindakan kontrol 

untuk menjaga suhu tetap dalam rentang yang diinginkan dengan memanfaatkan 

model matematis dan prediksi ke depan. 

Kata kunci: Model Predictive Control, Internet Based Temperature Control 

lab, Second Order, ARX Model 
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